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Schrittmotor Steuerung
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Signal Connector \ 3

Digitale Steuerung
Modell EM806

Digitaltechnik, max. 80 VDC /8.2 A (5.86 A RMS)

Produktbeschreibung:

Der EM806 ist ein vielseitiger volldigitaler Treiber basierend auf einer DSP-Steuerung mit modernster Steuerungssoftware. Der
EM806 ist die ndchste Generation der digitalen Schrittmotor Steuerungen. Er bringt ein einzigartiges Mal3 an Laufruhe im
System und bietet ein optimales Drehmoment bei groRem Stabilitdtsbereich. Motor-Selbsttest-Parameter und Auto-Setup-
Technologie bieten eine einfache Handhabung und bessere Anpassung in Abhangigkeit vom Einsatz verschiedener Motoren.
Der angetriebene Motor kann in gerduscharmeren Betrieb, bei geringerer Erwarmung, mit gleichmaRigerer Bewegung als mit
den meisten vergleichbaren anderen Steuerungen betrieben werden. Er ist fiir 2-Phasen und 4-Phasen Hybrid Schrittmotoren
geeignet. Seine einzigartigen Eigenschaften machen den EM806 zu einer idealen Lésung fir Anwendungen, die ruhigen Lauf
bei geringer Drehzahl bendétigen. Der EM806 hat eine sensorlose Schrittverlusterkennung*, mit der ggf. Kosten fiir einen
Encoder und dessen Verkabelung gespart werden kdnnen. (*bei Geschwindigkeiten tiber 300 rpm)

Produktmerkmale:

* Sensorlose Schrittverlusterkennung (>300 rpm), eliminiert Kosten fiir einen Encoder und dessen Verkabelung

*  Versorgungsspannung bis +80 VDC, Ausgangsstrom bis 8,2 A (Peak) (empfohlen nicht tiber 72 V wegen ,back EMF*)

* Ausgangsstrom mittels DIP-Schalter in sieben Schritten wéahlbar, per Software stufenlos

e Automatische Stromabsenkung (im Ruhebetrieb) zur Reduktion der Motorwarme; Funktion abschaltbar (Prozentsatz
der Stromabsenkung kann Uber die Software konfiguriert werden)

e Motor-Selbsttest und Auto-Setup

* selbsteinstellende Stromregelung abhéngig von Motordaten

*  Eingangsfrequenz bis 200 kHz

* Eingange TTL kompatibel und optisch isoliert

*  his zu 102.400 Mikroschritte / Umdrehung

*  Fir 2-Phasen und 4-Phasen-Motoren geeignet

e Unterstiitzt PUL / DIR- und CW / CCW-Betriebsarten

*  Unter-, Uberspannungsschutz, Uberstromschutz

Elektrische Spezifikation:

Kenndaten Min. Typ. Max. Einheit
Ausgangsstrom 0.1 - 8.2 (5.86 eff.) A
Versorgungsspannung +20 +80 VDC
Logische Signal Pegel 7 10 16 mA
Eingangsfrequenz 0 - 200 kHz
Isolation Widerstand 500 MQ

Weitere Spezifikationen:

Kenndaten Min. Typ. Max.

Mikroschritte / 360° 200 (Vollschritt) 102.400
Puls / Richtung (PUL / DIR)
Doppel Puls (CW / CCW)

NEMA GréRe 17 34
Motor Typ Mecheltron 42BYGH-XXX 86BYGH-XXX
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Mechanische Daten:
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52[2.047]
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97 [3.819]

Anwendungen:

Digitale Steuerung
Modell EM806

Einheit: mm [ inch ]

Geeignet fir eine breite Palette von Schrittmotoren von NEMA-GréRRe 17, 23 und 34 bzw. 42 x 42 mm bis 86 x 86 mm. Er kann
fur verschiedene Maschinentypen mit XY-Achsen wie Etikettiermaschinen, Graviermaschinen Laserschneidanlagen,
Bestlickungsautomaten usw. verwendet werden. Besonders wo geringe Gerausche, niedrige Erwarmung, hohe Geschwindigkeit

und hohe Genauigkeit erwiinscht sind.

Anschlussbild:

Ein komplettes System besteht aus Schrittmotor, Schrittmotor-Treiber, Stromversorgung und Controller (Impulsgeber). Typische
Anschlussbilder werden in der nachfolgenden Abbildung gezeigt:
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